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BOLSA DE INICIACAQ A DOCENCIA

INTERPRETANDO E CONSTRUINDO GRAFICOS DA CINEMATICA ATRAVES DA
PLATAFORMA ARDUINO

Integrantes do grupo: (turma: )

Nome:
Nome:
Nome:
Nome:
Nome:

Durante os Ultimos meses trabalhamos em vérias atividades com o objetivo de criarmos
alternativas didaticas que facilitem o entendimento e a interpretacdo de dados contidos em gréficos.
No decorrer dos trabalhos realizamos alguns testes para sabermos o nivel de entendimento de
vocés, sobre a interpretacdo de graficos, tanto no inicio, como apds a aplicacdo da proposta. A
atividade apresentada neste momento lancardA méao de novas tecnologias e servira para
complementar o conjunto de informacdes obtidas durante a realizagdo do projeto, compondo o rol de
informacfes que serdo consideradas para a avaliacdo da proposta. Assim, solicitamos seu empenho
em responder com atengcdo as questdes apresentadas a seguir, pois elas serdo importantes para
elaborar conclusfes sobre o trabalho realizado.

Vocés assistirdo a uma demonstracdo sobre o funcionamento do instrumento que utilizaréo
para construir os graficos e terdo dois minutos para testa-lo. Em seguida seu grupo recebera um
conjunto de quatro graficos da posi¢cao vs. tempo, representando movimentos de um mével em
trajetéria retilinea com velocidade e sentidos que poderdo variar de acordo com o gréafico. O grupo
tera 10 min para reproduzir o movimento representado nos graficos, utilizando o instrumento
preparado através da plataforma Arduino, o qual registrara sua interpretacdo do movimento na tela
do computador e que podera ser salva quando concluida a tarefa.

Opcdes de gréficos: Espaco para o grafico produzido:
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