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Objetivo

® Modificar um carrinho automatizado ja existente que
operava com a plataforma Arduino para operar com o
kit LaunchPad Energia-MSP430.
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Motivacao

® Diminuir o consumo de baterias.

® Custos
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MSP430 LaunchPad Value Line Development kit

See datasheet or actua packaging/pinout
Adjust your quantity during checkot

MSP-EXP430G2

MSP430 LaunchPad Value Line Development kit

Tl Store Price:
$9.99

> C | & hitps://store.arduino.cc/indexphp?main_page=product_info8tproducts_code=GBX00066

% Buy Download Products ~ Leaming

einobosas GENUINO UNo Rev3

AtHeart Cooe: CBX0ROGE
Certified

Other Boards

Other Shields 0008
Other Kits

Gift Ideas *

Wearables

3D Print *

Tools

Components i

Books & Manuals

Workshops

Goodies

$21.37 + VAT

Quantity:

ADD TO CART
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$21.37 + VAT

Quantity:

ADDTO CART

§21.37
§20.31
$19.77
$19.24
$18.70
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Um Sistema Completo de Cédmbio Online

Da moeda:
[moeda de orgem)

Real (Brasil)
BRL 1

Patrocinado por hl-midkﬂ

Para a moeda:
[moeda de destino)

Dolar (Estados Unidos)
usD 0.27

Inverter Conversao

* baseado no fechamento em 19112015

Realizar nova conversao?

SOMENTE para uma "BASE" . Mo devem ser utilizados para vends de produtos, cémbio e afins.

u ‘h! As cotagdes scima 8o baseadas no valor de vends do Banco Central Brasileiro. 0= valores devem ser utiizados

Fonte: http://financeone.com.br/moedas/conversor-de-

moedas/



Valores

Arduino: R$ 79,15

LauchPad Energia: R$ 37,00



Metodologia

No carrinho automatizado, trocamos o Arduino pelo
LaunchPad Energia-MSP430G2.



programacao.

@ sketch W23EEEHEFQEE o101e0016 T e S €D sketch mvEEa[.ﬂ.rdumo 103 —— = e
File Edit Sketch Tools Help

File Edit Sketch Tools Help

sketch_now23a &

sketch_nov23a g

#include <IRremote.l> // biblioteca uzada para farer a leitura do -
/4 Definigies de constantes

#define motorTZ 14

#define motorTl 15 f4 14-15 controlam motor traseiro. Tl=Frent
#define motorDl 12 S# motorD]l = Ezquerda

=

Fird Definii§ﬁues de constantes
#define motorTl E
#define motorTe 10 S 89-10 controlam motor Lraseiro

m

{ Serial.begin(9600); IRrecw irrecw(recwv):

decode_results result;

int message = 0: S owariawvel cque recebera a mehsadgenm do recep
int copia = 0; /4 recebe uma copia da msg para ewvitar msgs
b PRI e - - . L) i I =1 - [pepnarap———

pinMode (motoxrTl, OUTPUT)

| #define motorD2 13 S/ 12-13 controlam motor dianteiro || #define motorDl 5

| #define enable 11 f/ enahle pin | #define motorD:e & A4 5=7 controlam motor dianteiro

| #define welocl 170 #define enable 11 Sf enable pin
g#define wvelocZ 220 gdefine welocl 170

I #define weloc3 255 A/ definican das welocidades #define welocd 220

l #define sensorDir 5 #define weloc3 255 /4 definififao das welocidades

I #define sensorEsq & F/ pinos ligados aos sensores de trilha #define sensorlir O
#define enable 11 Jfenable, pino 1 e 9 do 1293 I #define sensorEsgq 2 // pinos ligadozs aos sensores de trilha

#define recw 3 /f pino de leitura do receptor infra

woid setup() | e e e e e e e e e e e s e e

| 3

4 | 1] b




Resultados e discussoes




Resultados e discussoes

Circuito original Circuito atual

Arduino 1293D R L293D
GND l—EM GND EN1
5V D11 EN2 33v Di1 l EN?
D1 IN11 QUTH1 Motor D14 INtT OUTH1 Motor
3} 3—4p12 D9 Ntz 0UT12 1 . S, S 15 INt2 OUT12 1
Receptor ([ Receptor P
IR IR
GND GND
GND GND
E E D3 D p—T——qIN21 OUT21 Motor 33— o D12 pred Phoq INZ1  OUT21 Motor
77 D2 D5 p—t[——qIN22 OUT2 2 ( § D3 D13 p—S——vIN22 OUT2) 2
Sensor Vs Sensor - Vs
de trilha I—mo Vss de trilha I_ma Vs
w
( ) vi
Vi 5-6V
57,5V




Resultados e discussoes

O LaunchPad Energia-MSP430G2 ¢é capaz de
realizar a mesma tarefa de controle dos motores de
tracao e direcao.

O nivel de tensao do conjunto de baterias € capaz
de suprir a demanda dos motores e da placa
microcontrolada.

Ainda nao foi possivel obter os dados dos sensores
de trilha pois a comunicacao serial do LaunchPad
nao esta lendo os sensores de trilha.



Conclusoes

Embora ainda nao tenhamos conseguido implementar a
totalidade das funcbes desenvolvidas pelo Arduino,
devido a inexperiéncia do operador, € possivel afirmar
que o kit LauchPad Energia MSP-430G2 se configura
como uma alternativa para aplicagcdes onde utilizamos o
Arduino.

A diversificacao de plataformas microcontroladas com
interface amigavel incentiva leigos e hobistas a ousar em
varios tipos de projetos. Com a devida capacitacao aos
professores de Fisica pode-se utilizar essas ferramentas
para proporcionar uma melhor compreensido dos
conceitos cientificos aos aprendizes.



Proximos passos

Implementar o sensor de trilha;

Implementar o controle da direcao e velocidade por
controle remoto.
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